abgeleitete Grofien

Physikalische GroBe Formel- | Berechnung MafBeinheit
zeichen
Flache A A = Lingex Breite m’
Winkel [0} _ Bogen m d Radiant
Radius m ra
Raumwinkel Q _ Fliche des Kugelabschnitts m2 Steradiant
Quadrat des Kugelradius 5 =
m
Frequenz v,f 1 1 H Hertz
e T —————— _= 4
Periodendauer s
Geschwindigkeit v Wegintervall m
Ve— =
Zeitintervall s
Beschleunigung a ae Geschwindigkeitsinderung m
Zeitintervall ?
Kraft F F = Masse x Beschleunigung LI Newton
g — =
2
Arbeit, Energie W.E W =Kraftx Weg m2 Joule
kg 5 =]
s
Leistung P _ Arbeit m2 Watt
Zeitintervall kg 3T W
s
Wirme Q Q =Energie m2 Joule
kg = Ws=1]
s
Wirmekapazitét C Co - Wi@et - ke- m2 _ i
emperaturinterva 2k K
Elektrische Ladung Q. Qe = elektr.Stromstirke x Zeit A-s=C Coulomb
Elektrische Feldstérke E __clektr. Kraft kgem_ N V
elektr. Ladung A As m
Elektrische Spannung U _ elektr. Arbeit ke - m2 W Volt
"~ elektr. Ladung 3 - X: v
sT-A
Elektrischer Widerstand R __ elektr. Spannung ke m2 v Ohm
" elekir. Strom =-=0Q
S.A2 A
M tische Feldstark H 5
agnetische Feldstarke _ elektr. Stromstérke « Windungszahl A
Spulenldnge m
Magnetischer Fluf N ® = magn. Induktion x Fliche kg - m2 Weber
=V.s=Wb
A- 52
Magnetische Induktion B B = Permeabilitidt x magn. Feldstarke kg Wb T Tesla
A- 52 m2
Beleuchtungsstiirke E _ Lichtstrom cd-sr Lux
Flache ) Ix




